
2015-01-14 10:17:00 

1/4 

Metoda Thomasa dla układów trójprzekątniowych (metoda przeganiania) 

Metoda ta służy do rozwiązywania układów typu 
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Układ (1) można także przedstawić w postaci 

iiiiiii dxcxbxa   11        (2a) 

gdzie 

01 a           (2b) 

0nc           (2c) 

ni  ,,2 ,1           (2d) 

Poszukujemy rozwiązania w postaci 

iiii xx   1          (3) 

co można także przedstawić jako 

111   iiii xx          (4) 

gdzie ii   ,  są nieznanymi współczynnikami. 

Podstawiamy (4) do (2a) i obliczamy xi (prawa strona (4) jest rozwiązaniem równania (2a)) 
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i porównujemy prawe strony równań (5) i (3) (równania (5) i (3) są tożsamościami). 

Otrzymujemy 
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Z pierwszego równania układu  (2a) 
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12111 dxcxb          (8) 

dostajemy 
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Dla i = 1 dostajemy z (3) 

1211   xx          (10) 

Porównując (9) i (10) otrzymujemy 
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Możemy teraz z równań (6) i (7) wyznaczyć współczynniki i oraz i dla kolejnych wartości i, 

aż do n. 

Do ostatniego równania układu (2a), czyli 

nnnnn dxbxa 1         (12) 

podstawiamy zależność (4) (dla i = n) 

  nnnnnnn dxbxa   11         (13) 

Z równania (13) wyznaczamy xn 
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Algorytm Thomasa można przedstawić w postaci ciągu wzorów 
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1,,2,11   nnixx iiii        (20) 
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